8 | 1 6 | 5 \\/4 3 | 2 |
F F
A
'y |
= p—
)
\L__|
|
e |
— “ - T — e
1 1
A
l"YW~
~ =
E = E
I T
o e2g
SS| =2
w | w I 1 I . - I N SR A B> I
2.1 8 o )
S| = Ea >
— | )
o| S/ D
o
N
>
O
>
Y
NG |
> NN
Y
C Y - 45 - C
35 |12
B B
] Tolerierung DIN I1SO 8015 Oberflache: Bemerkung:
K = WithUf brake K K 1 Allgemeintoleranzen Oberflachen MASSTAB: Material: Zeichnungsnr.: Gewicht:
K1 = V;'“‘ brake DIN ISO Reihe 2
e EE 37 ir/Disk/File:
L T 2168-mk DIN EN IS0 1302 ""JiiNe N603107 7 sS4 s1 8P
JHN6-1800 222 Projektionsmethode: Datum Name Beschreibung: Format:
JHN6-2400 183 247 Bearb. |18.09.2024 | Gampper Motor with EEx37
A JHN6-3000 208 272 -6- -@- Gepr, a2 |A
JHN6-3800 233 297 Norm
JHNG6-4400 258 322 E Projekt: weitere Projektbeschr.: Index: Bl?]ff
:3: | BUCHER
=2 = | automation |Kategorie: von BL
E EE Ursprung: IErsafz fiir: ISfafus:
8 | L 6 | 5 /\ 3 | 2 |



	Pläne und Ansichten
	Modell


